SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Wykonanie instalacji elektrycznej i niskonapigeciowej
w budynku Krajowego Centrum BRD przy ul Francuskiej 78 w Katowicach

Projekt instalacji elektrycznej i niskonapieciowej
ZAWARTOSC OPRACOWANIA:

Ogodlna Specyfikacja Techniczna

Grupy robat, klasy robét lub kategorie robét (kody CPV):

Grupy robét:

45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

Klasy robot:

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

Kategorie robot:

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten

45314000-1 Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych

45315000-8 Instalowanie urzadzen elektrycznego ogrzewania i innego sprzetu

elektrycznego w budynkach
45316000-5 Instalowanie systemow oswietleniowych i sygnalizacyjnych

45317300-5 Elektryczne elektrycznych urzgdzen rozdzielczych
45317000-2 Inne instalacje elektryczne



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. WSTEP

1.1 Okreslenie przedmiotu zaméwienia
Nazwa przedsiewziecia:

Przebudowa budynku ustugowo-administracyjnego na potrzeby nowej siedziby Krajowego
Centrum BRD
1.1.2. Lokalizacja przedsiewziecia
- 40-507 Katowice ul Francuska 78

1.1.3 Uczestnicy procesu inwestycyjnego
- Zamawiajacy:
Wojewddzki Osrodek Ruchu Drogowego w Katowicach 40-507 Katowice ul Francuska 78
- Wykonawca:
(zostanie wytoniony w postepowaniu przetargowym)

1.2 Przedmiot specyfikacji technicznych
Przedmiotem niniejszych specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét przy wykonaniu instalacji elektrycznej w budynku Krajowego Centrum BRD
w Katowicach
1.3 Zakres stosowania specyfikacji technicznych
Specyfikacje techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robét zgodnie z ustawg o zamowieniach publicznych i realizacji
oraz rozliczaniu robét wymienionych w pkt.1.2 .

1.4 Zakres robét objetych specyfikacjami technicznymi
Roboty objete niniejszymi specyfikacjami technicznymi zostaty okreslone
szczego6towo w przedmiarach robét.
Wymagania ogdélne nalezy rozumiec¢ i stosowaé w powigzaniu ze szczegotowymi

specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajow robét.

1.5 Informacje o terenie budowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz ich zgodnos¢ z
przedmiarami robo6t i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy Plac Budowy
wraz z przedmiarem robét oraz specyfikacjami technicznymi.

1.5.2 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego (mozliwos¢ dojazdu do posesji ) oraz do
zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do zakohczenia i odbioru
ostatecznego robot .

Fakt przystgpienia do robo6t powodujgcych utrudnienie Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z inwestorem oraz przez umieszczenie, tablic informacyjnych. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy jest wtgczony w cene umowy i nie podlega odrebnej zaptacie.

Roboty bedg prowadzone w czynnym obiekcie, w zwigzku z czym terminy prowadzenia rob6t Wykonawca
bedzie zobowigzany konsultowaé z zarzgdcg obiektu..



1.5.3 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonczenia rob6t Wykonawca bedzie:

- podejmowacC wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisdow i norm
dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy

- unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub wtasnosci spotecznej, a wynikajgce ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania

1.5.4 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej, tgcznie z utrzymaniem wymaganego
sprawnego sprzetu przeciwpozarowego.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzgdzen na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen
w czasie trwania budowy.

1.5.6 Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca powinien dostosowac sie do obowigzujgcych ograniczen obcigzen osi pojazdow przy
transporcie gruntu, materiatdéw na i z terenu robot.

1.5.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy, oraz zaplecze wykonawcy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych

bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie

wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie

spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz

sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Prace nalezy prowadzi¢ pod scistym nadzorem oséb uprawnionych do kierowania robotami.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone zrealizowanych robdt i za wszelkie materiaty oraz
urzgdzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia realizacji do daty odbioru koncowego robét. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byty w zadawalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru koncowego.

1.5.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

1.5.10 Zabezpieczenie chodnikéw oraz jezdni
- nie wymagajg zabezpieczenia x powodu prowadzenia roboét elektrycznych

2 Materialy

2.1 Stosowanie materiatéw
Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowaé materiaty ktére posiadaja:



- certyfikat na znak bezpieczernstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych
przepisow i dokumentow technicznych, deklaracje wtasciwosci uzytkowych, krajowg ocene techniczng
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci z aprobatg techniczng, dla ktérych nie
ustalono Polskiej Normy
- atesty i Swiadectwa badanh pozwalajgce na stwierdzenie wtasciwego zastosowania

2.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedag

potrzebne do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosé
do robét oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru i Zarzadcg obiektu.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Wszelkie materiaty i urzgdzenia zastosowane w przedmiarach mozna zastgpi¢ rownowaznymi stosujgc te
same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne poparte certyfikatami, Swiadectwami dopuszczenia,
atestami w zaleznosci od wymagan wynikajgcych z odpowiednich przepisow.

Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu .
Wybrany rodzaj materiatu musi zosta¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru i nie moze by¢ pdzniej

Zamieniany.

3  Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos$¢ wykonania robét. Sprzet, bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania
robét, ma by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi uzytkownika

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba i wydajnosé
Srodkow transportu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy winny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréow technicznych.
Wykonawca usuwac bedzie na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jakos¢ stosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za zgodnosé ze ST, harmonogramem robét oraz poleceniami
Inspektora.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione
przez Wykonawce na wtasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robét i stosowanych materiatéw. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, personel, sprzet, zaopatrzenie , wszystkie urzadzenia i przyrzady niezbedne do
pobierania probek i badan materiatéw oraz roboét. Inspektor moze zazgdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Zze poziom ich wykonania jest zadawalajgcy.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw i robét z czestotliwo$cig zapewniajgcg
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami i normami.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robo6t ponosi
Wykonawca.

6.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm.



W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST

nalezy stosowac wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystgpieniem do badan i pomiarow Wykonawca powiadomi Inspektora

0 miejscu i terminie badania. Wyniki pomiaréw i badan Wykonawca przedstawi na piSmie w formie
protokotu do akceptaciji Inspektora.

6.3 Dokumenty budowy

1. Krajowa ocena techniczna, deklaracja wtasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
zgodnosci materiatdow, orzeczenia o jakosci materiatéw i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg
gromadzone w formie uzgodnionej z inspektorem nadzoru.

Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot.

2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie rowniez :

-protokoty przekazania terenu budowy,

-protokoty odbioru robot,

-protokoty z narad i ustalen,

.Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na

zyczenie zamawiajgcego.
7. Odbiér robot

7.1 Odbior robot zanikowych

Odbiér robot zanikowych polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym etapie
realizacji ulegng zakryciu. Musi by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w obecnosci
Wykonawcy.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie daty zgtoszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru

7.2 Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét w celu okreslenia zaawansowania
robot, w przypadku rozliczania robot fakturami czesciowymi. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w
obecnosci Wykonawcy.

7.3 Odbidr koncowy

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie wykonania robét w odniesieniu do ich jako$ci, ilosci i wartosci.
Catkowite zakohczenie robét oraz gotowosé do odbioru  koncowego stwierdza Wykonawca przez pisemne
powiadomienie Zamawiajgcego.

Odbiér koncowy robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od

dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robdt i przyjecia dokumentédw wymienionych ponizej.
Odbioru koncowego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikdw badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot

z przedmiarami

i ST. W trakcie odbioru koricowego komisja zapozna sie z protokotami robét zanikowych i ulegajgcych
zakryciu oraz robét uzupetniajgcych .

7.4 Odbidr ostateczny pogwarancyjny

Odbiér ostateczny pogwarancyjny polega na ocenie po uptywie okresu gwarancyjnego okreslonego w
umowie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad i usterek stwierdzonych przy odbiorze koncowym
i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu.

W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajgcy moze dokonaé przegladu

gwarancyjnego o ktérym bedzie powiadamiat pisemnie Wykonawce.

7.5 Dokumenty niezbedne do dokonania odbioru koncowego



Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru korncowego robdt jest Protokét  Korncowego Odbioru
Robd6t sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci zabudowanych materiatow

- atesty i Swiadectwa badan materiatow

- krajowe oceny techniczne

- deklaracje wtasciwosci uzytkowych itp

- w przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbiorowe nie beda przygotowane do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robét.

8. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacjag projektowg i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedag
wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robét podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pi$mie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z
czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w

umowie.

9. Podstawa ptatnosci
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjetg przez
Zamawiajgcego w dokumentach umownych /ofercie/.
Dla robot wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé¢ / kwota/ podana
przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych
/ ofercie/.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej
/przedmiarach/.

10. Przepisy zwiagzane
10.1 Obowigzujgce w Polsce normy i normatywy.

10.2 Obowigzujgce w Polsce przepisy prawne, w tym szczegodlnie

- ustawa z dnia 07.07.1994r Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r w sprawie warunkdéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

- rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r w sprawie

- szczego6towego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

- rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

- rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w
ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Instalacja oswietlenia

Instalacje wykonaé przewodem YDY 4x1,5mm2 i YDY 3x1,5mm2 W przestrzeni miedzystropowej
przewody uktadaé na metalowych korytkach instalacyjnych, a w scianach z ptyt GK w rurkach ochronnych
typu peschel. Zaprojektowano oprawy typu LED.

taczniki montowac w puszkach gtebokich ktére zastgpig puszki rozgatezne. Laczniki montowaé na
wysokosci 1,2m nad poziomem posadzki.

Do sterowania os$wietleniem sanitariatow zaprojektowano mikrofalowe czujniki ruchu i obecnosci.
Rozwigzanie takie ma na celu oszczednos¢ w zuzyciu energii elektryczne;.

Rozmieszczenie opraw przedstawiono na rzutach poszczegoélnych kondygnacii.

2 Oswietlenie zewnetrzne

Do oswietlenia terenu zaprojektowano oprawy niskie ( 1m)

Oswietlenie terenu wykonac¢ kablem YKY 3x6mm2 ukfadanym w rowie kablowym na gtebokosci 0,6m.
Kabel uktada¢ w rurach ochronnych fi 40 typu AROT koloru niebieskiego.

Instalacje zasili¢ z istniejgcych latarni.

Dodatkowo nalezy zdemontowa¢ dziewie¢ stupdw, a jeden przebudowaé w nowe miejsce.

W miejscu demontazu dwéch stupoéw nalezy wykona¢ termokurczliwe mufy kablowe.

Miejsce montazu projektowanych opraw, oraz miejsce przebudowy i demontazy slupéw przedstawiono na
planie zagospodarowania terenu

3 Oswietlenie ewakuacyjne

Aby zapewni¢ wymagany poziom natezenia oswietlenia ewakuacyjnego ktéry powinien wynosi¢ minimum
1Ix w osi drogi ewakuacyjnej a 0,5Ix na poziomie podtogi pozostatej strefy, zaprojektowano na drogach
ewakuacyjnych, nad drzwiami wewnetrznymi i wejSciowymi na zewnatrz budynku oprawy z wewnetrznym
uktadem testujgcym i inwerterem zapewniajacym swiecenie przez okres 1 godziny od chwili zaniku
napiecia podstawowego. Zaprojektowane oswietlenie , rozmieszczenie opraw zapewni podswietlenie
znakow przy wszystkich wyjsciach i wzdtuz drég ewakuacyjnych, urzgdzen przeciwpozarowych w taki
sposéb aby w ich poblizu natezenie oswietlenia wynosito min 5Ix.

Zasilanie opraw wykonaé¢ z obwodéw oswietlenia podstawowego. Instalacje wykonaé przewodem YDY
3x1,5mm2. Przewody uktadaé wspdlnymi trasami z oswietleniem podstawowym.

Instalacja powinna spetniaé wymagania Polskiej Normy PN-EN 1838 — zastosowanie oswietlenia —
oswietlenie awaryjne. Oprawy oswietleniowe powinny spetnia¢ wymagania Polskiej Normy PN-EN 60598-
2-22 oprawy o$wietleniowe czes¢ 2-22 — wymagania szczegotowe. Oprawy oswietlenia do oswietlenia
awaryjnego powinny posiada¢ swiadectwo dopuszczenia CNBOP do stosowania w ochronie
przeciwpozarowej.

Zaprojektowano oprawy typu LED

4. Instalacja gniazd wtykowych

Instalacje wykonaé¢ przewodem YDY 3x2,5mm2 ,przewody uktadaé jak w przypadku oswietlenia
podstawowego .

Gniazda zabudowa¢ w puszkach modutowych ,gtebokich” ktére spetnig funkcje puszek rozgateznych.
Gniazda montowa¢ na wysokosci 0,3m nad poziomem posadzki, W pomieszczeniach socjalnych i
sanitariatach na wysokosci 1,2m nad poziomem posadzki, za wyjatkiem gniazdek zasilajgcych lodowki
podblatowe. W pomieszczeniach wilgotnych zabudowaé osprzet IP 44

Do zasilania urzgdzeh komputerowych zaprojektowano gniazda DATA.

Obwody DATA zasilane bedg z rozdzielnicy TK.

5. Rozdzielnice i wewnetrzne linie zasilajace

Rozdzielnice sprefabrykowa¢ w obudowach natynkowych w Il KL izolacyjno$ci z drzwiami zamykanymi na
klucz. Rozdzielnice montowa¢ na wysokosci 1,8m nad poziomem posadzki gérna krawedz obudowy. Przy
doborze rozdzielnic nalezy pamieta¢ o 25% zapasie miejsca na ewentualne rozbudowy.

Wyjatek stanowi rozdzielnica TB ktorg zaprojektowano jako wtynkowa, ale o parametrach jak pozostate
rozdzielnice..



Wewnetrzne linie zasilajgce wykona¢ z obwodéw RG . Kable uktadaé w posadzce w rurach ochronnych
typu Arot.

6. Punkt tadowania pojazdow elektrycznych

Punkty tadowania o mocy 40kW zabudowany zostanie na fundamencie prefabrykowanym F575/400/600
mm

Miejsce zabudowy zostato pokazane na PZT.

Aby zwiekszy¢ ilos¢ punktdéw tadowania, na elewacji budynku zaprojektowano gniazda 230V IP55.

Dla dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej , obwody punktow tadowania zabezpieczy¢ wytgcznikiem
réznicowo-pragdowym typu B.

Zasilanie punktu tadowania wykonac¢ kablem utozonym w posadzce a nastepnie w rowie kablowym.
Zasilanie gniazd wykonaé réwniez kablem utozonym w posadzce.

Kable na catej dtugosci uktada¢ w rurach ochronnych.

7. Instalacja odgromowa

Budynek wyposazony jest w instalacje piorunochronna, ktéra nalezy zdemontowac i po wykonaniu dachu i
elewacji odtworzy¢.

Do odtworzenia wykorzysta¢ drut AIMgSi fi8.

Zigcza kontrolne zabudowa¢ w skrzynkach gruntowych.

Nalezy wykona¢ pomiar uziomu, a w przypadku negatywnego wyniku nalezy miejscowo pograzy¢ uziomy
szpilkowe typu Galmar.

8. Instalacja sygnalizacji napadu i wkamania SSNiW

Instalacje wykona¢ przewodem typu YTDY uktadanym na dedykowanych dla instalacji niskonapieciowej
trasach kablowych. W $ciankach z GK przewody uktada¢ w rurkach ochronnych typu peszel.

Moduty rozszerzen zabudowaé w przestrzeni miedzystropowe;.

Zaprojektowano instalacje ktéra bedzie kompatybilna z istniejgcg w pozostatej czesci budynku.
Rozwigzanie takie pozwoli wykorzysta¢ posiadane juz przez personel karty dostepu.

9. Instalacja kontroli dostepu KD

Instalacje KD zaprojektowano w oparciu o centrale SSNiW .

Wejscia do stref kontrolowanych mozliwe bedzie przy uzyciu karty magnetycznej lub kodu .
Zaprojektowane klawiatury uniwersalne posiadajg obydwie opcje.

Woyjscie z biur i korytarzy mozliwe bedzie poprzez uzycie klamki, natomiast wyjscie z pozostatych
kontrolowanych stref przy pomocy przyciskéw lub czytnikéw kart, zgodnie z wymaganiami Inwestora.
Moduty KD i zasilacze zamontowac rowniez w przestrzeni miedzystropowe;.

Wszystkie drzwi kontrolowane nalezy wyposazy¢ w elektrozaczepy rewersyjne.za wyjatkiem serwerowi i
archiwum gdzie drzwi wyposazone bedg w zwory elektromagnetyczne.

Zastosowanie elektrozaczepdw rewersyjnych zapewni w razie wytgczenia zasilania i ewakuacji ludzi na
bezpieczne opuszczenie kontrolowanych stref.

Elektrozaczepy i zwory wydane zostaty w projekcie branzy architektonicznej, w zestawieniu stolarki
drzwiowe;j.

Instalacje KD wykonac jak w przypadku instalacji SSNiW.

10. Instalacja nadzoru wizyjnego CCTV
Zaprojektowano instalacje kablem miedzianym U/UTP 4x2x0,53 kat 6A.
Kable uktada¢ wspdélnymi trasami dedykowanymi dla instalacji niskonapieciowych.
Wewnatrz pomieszczen zaprojektowano kamery koputowe a na zewnatrz na elewacji typu bulle.
W obydwdch przypadkach kamery montowaé na puszkach montazowych do danego typu kamer.
W pomieszczeniu serwerowi w szafie GPD zainstalowane zostang multiswitche PoE oraz rejestrator
wyposazony w cztery dyski po 10TB kazdy.
Do lokalnej obstugi systemu zaprojektowano monitor 27” do pracy 24/7.
Podglad mozliwy réwniez bedzie na dowolnym komputerze pracujgcym w sieci WORD.

11. Instalacja nagtosnienia pomieszczen szkoleniowych
Zaprojektowano niezalezne instalacje 100V dla kazdego pomieszczenia. W sufitach zabudowac



gtoéniki o mocy RMS: 20W
Impedancja: 100V, 8ohm
Pasmo przenoszenia: 100Hz - 20.000Hz
SPL @ 1W/1m: 86dB
Srednica gto$nika wysokotonowego: 1"
Rodzaj gtosnika wysokotonowego: Dome
Srednica gto$nika niskotonowego: 5.25"
Gtebokos¢ montazowa: 77mm x 180mm

e  Wymiary: 2000 x 77mm
Instalacje wykonaé przewodem PGYp 2x1 ,5mm? uktadanym w korytkach metalowych w przestrzeni
Miedzystropowej oraz w rurkach ochronnych w $cianach z GK
W salach szkoleniowych 122,124,125 zainstalowa¢ wzmacniacze o parametrach :
6-kanatowy wzmacniacz z mikserem 60W 100V
Odtwarzacz MP3 z gniazdami USB / SD
Odbiornik Bluetooth
Panel sterowania LCD ze znacznikiem ID3
2x wejscia mikrofonowe / liniowe Jack 6,3 mm, 2x wejscia liniowe RCA i 1x wyjscie liniowe RCA
2x wejscia mikrofonowe XLR z przetgczanym zasilaniem fantomowym (24 V) i priorytetem VOX
Wyjscie gtosnikowe 100 V lub 8 Ohm
Kontrola tonéw niskich i wysokich
Mozliwos¢é montazu w racku 19 "(2U)
Awaryjne dziatanie na baterii 24 V (brak w zestawie)
Zabezpieczenia przed przegrzaniem, zwarciem i opdznieniem zasilania
Wejscie wyciszenia awaryjnego
Pilot do zdalnego sterowania
natomiast w sali konferencyjnej 128 wzmacniacz :

e 6-kanatowy wzmacniacz z mikserem 240W 100V
Tryb 4-strefowy lub tryb stronicowania
Odtwarzacz MP3 z gniazdami USB / SD
Odbiornik Bluetooth
Panel sterowania LCD ze znacznikiem ID3
2x wejscia mikrofonowe / liniowe Jack 6,3 mm, 2x wejscia liniowe RCA i 1x wyjscie liniowe RCA
2x wejscia mikrofonowe XLR z przetgczanym zasilaniem fantomowym (24 V) i priorytetem VOX
Wyjscie gtosnikowe 100 V lub 8 Ohm
Kontrola tonow niskich i wysokich
Mozliwos¢é montazu w racku 19 "(2U)
Awaryjne dziatanie na baterii 24 V (brak w zestawie)
Zabezpieczenia przed przegrzaniem, zwarciem i opdznieniem zasilania
Wejscie wyciszenia awaryjnego

e Pilot do zdalnego sterowania
Kazdy zestaw wyposazyé réwniez w bezprzewodowy mikrofon doreczny.
Rozmieszczenie gtosnikéw przedstawiono na rzucie przyziemia. Miejsce zainstalowania wzmacniaczy
uzaleznione jest od umeblowania danego pomieszczenie, dla tego przed wykonaniem instalacji nalezy
je ustali¢ z Inwestorem.

12. Instalacja okablowania strukturalnego

Sie¢ komputerowa
Sie¢ telefonii przewodowej
Zgodnie z ustaleniami przyjeto rozwigzanie kategorii 6A systemu okablowania
— U/UTP LSOH 4x2x0,53 z przeznaczeniem dla sieci komputerowej i sieci telefonii przewodowe;.
Wymaga sie zachowania nowoczesnych standardéow o zaawansowanych technologiach.
Nie dopuszcza sie modyfikacji przyjetych w projekcie standardéw Aby projektowane rozwigzanie
spetniato wymagania zaréwno funkcjonalne jak i techniczne na etapie wykonywania dokumentacji
dokonano szeregu uzgodnien oraz przyjeto do stosowania okreslone normy.
Zalozenia techniczne
Zgodnie z wytycznymi Inwestora przyjeto zatozenia:
Okablowanie strukturalne zawiera oprzewodowanie logiczne, przeznaczone gtéwnie dla



zapewnienia ustugi sieci komputerowe;j i telefonii przewodowe;,

Okablowanie ma spetnia¢ wymagania okreslone normg TIA/EIA 568 oraz ISO/IEC 11801 —

wydanie 2 (wrzesien 2002) lub EN 50173 — wydanie 2 (pazdziernik 2002) dla okablowania

strukturalnego a wszystkie elementy okablowania powinny spetnia¢ wymagania okreslone

kategorig 6/klasy A .System okablowania ekranowany

System okablowania powinien otwarty w rozumieniu osprzetu sieciowego i urzgdzen

wykorzystujgcych infrastrukture sieciowg do transmisji danych i ustug multimedialnych,

Okablowanie logiczne nalezy prowadzi¢ w korytkach metalowych, oraz w scianach z GK gdzie kable

nalezy ukfada¢ w rurkach ochronnych typu peszel

W pomieszczeniu serwerowni zaprojektowano szafe GPD, stojgcg 42U o wymiarach 800/800
Projektowang szafe GPD potaczy¢ z istniejgca szafg zlokalizowang w budynku dyrekcji, w
serwerowni, kablem $wiattowodowym jednomodowym 24 widknowym LSZH ZW-NOTKtsd 24x9/125
4T6F. Kabel prowadzi¢ w korytkach metalowych nad stropem podwieszonym do projektowanej
szafy.

Wykonane potgczenie musi zapewni¢ przepustowos¢ min 10 GB

Jako punkty koncowe zaprojektowano gniazda RJ 45 nieekranowane kat 6A



